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Avutonics SENSOR DE PROXIMIDAD INDUCTIVO

CILINDRICO DE LARGA DISTANCIA CC 3 HILOS

e Q%’;r

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

m] Especificaciones

Modelo

PRDL12-4DN2
PRDL12-4DP2
PRDW12-4DN
PRDW12-4DP
PRDW12-4DN2
PRDW12-4DP2
PRDWL12-4DN
PRDWL12-4DP
PRDWL12-4DN2
PRDWL12-4DP2
PRDW12-4DN-V
PRDW12-4DP-V

PRDL12-8DN2
PRDL12-8DP2
PRDW12-8DN
PRDW12-8DP
PRDW12-8DN2
PRDW12-8DP2
PRDWL12-8DN
PRDWL12-8DP
PRDWL12-8DN2
PRDWL12-8DP2
PRDW12-8DN-V
PRDW12-8DP-V

PRDL18-7DN2
PRDL18-7DP2
PRDW18-7DN
PRDW18-7DP
PRDW18-7DN2
PRDW18-7DP2
PRDWL18-7DN
PRDWL18-7DP
PRDWL18-7DN2
PRDWL18-7DP2
PRDW18-7DN-V
PRDW18-7DP-V

PRDL18-14DN2
PRDL18-14DP2
PRDW18-14DN
PRDW18-14DP
PRDW18-14DN2
PRDW18-14DP2
PRDWL18-14DN
PRDWL18-14DP
PRDWL18-14DN2
PRDWL18-14DP2
PRDW18-14DN-V
PRDW18-14DP-V

PRDL30-15DN2
PRDL30-15DP2
PRDW30-15DN
PRDW30-15DP
PRDW30-15DN2
PRDW30-15DP2
PRDWL30-15DN
PRDWL30-15DP
PRDWL30-15DN2
PRDWL30-15DP2
PRDW30-15DN-V
PRDW30-15DP-V

PRD12-4DN PRD12-8DN PRD18-7DN PRD18-14DN PRD30-15DN PRD30-25DN
PRD12-4DP PRD12-8DP PRD18-7DP PRD18-14DP PRD30-15DP PRD30-25DP
PRD12-4DN2 PRD12-8DN2 PRD18-7DN2 PRD18-14DN2 PRD30-15DN2 PRD30-25DN2
PRD12-4DP2 PRD12-8DP2 PRD18-7DP2 PRD18-14DP2 PRD30-15DP2 PRD30-25DP2
PRDL12-4DN PRDL12-8DN PRDL18-7DN PRDL18-14DN PRDL30-15DN PRDL30-25DN
PRDL12-4DP PRDL12-8DP PRDL18-7DP PRDL18-14DP PRDL30-15DP PRDL30-25DP

PRDL30-25DN2
PRDL30-25DP2
PRDW30-25DN
PRDW30-25DP
PRDW30-25DN2
PRDW30-25DP2
PRDWL30-25DN
PRDWL30-25DP
PRDWL30-25DN2
PRDWL30-25DP2
PRDW30-25DN-V
PRDW30-25DP-V

(m] Conexiones

NPN

PNP

Conector

@] Precauciones de Seguridad

X Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad.
¥ APrecaucién: Puede haber peligro o causar una lesién bajo condiciones especiales.

AAdvertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.

APrecaucion Puede causar una lesién si no se siguen correctamente las instrucciones.

Didmetro del lado de deteccién|12mm 18mm 30mm

Distancia de deteccidn 4mm [8mm 7mm [14mm 15mm [25mm

Instalacién Blindado (al ras) [Sin blindar (sin ras)|Blindado (al ras) |Sin blindar (sin ras) |Blindado (al ras) [Sin blindar (sin ras)
Histéresis Max. 10% of sensing distance

Objeto de deteccidn 12X12X1mm 25X25X1mm 20X20X1mm 40X40X1mm 45X45X1mm T5X75X1mm
estandar (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia de ajuste 0a2.8mm 0a5.6mm 0a4.9mm 0a9.8mm 0a10.5mm 0al7.5mm
Alimentacién 12-24VCC=

(Voltaje de operacién) (10-30vCC=)

Consumo de corriente Max. 10mA

Frecuencia de respuesta*’ [500Hz [400Hz [300Hz 200Hz [100Hz 100Hz
Voltaje residual Max. 1.5V

Afeccién por Temp. Dentro de max. =10% de distancia de deteccién a +20°C en un rango de temperatura de -25 a +70°C

Salida de control Max. 200mA

[AAdvertencia |

Resistencia de aislamiento | Min. 50MQ (500VCC megger)

] Interferencia Mutua e Influencia por Metales Circundantes

O Interferencia mutua

Cuando se montan cerca varios sensores de proximidad, puede ocurrir un mal funcionamiento del sensor debido a la interferencia
mutua.

Por lo tanto, aseglirese de mantener una distancia minima entre los dos sensores, como se muestra en el cuadro de abajo.

Face to Face Parallel

O Influencia por metales circundantes

Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se requiere proteger los sensores de un mal funcionamiento por cualquier
objeto metdlico. Por lo tanto, aseglrese de mantener una distancia minima entre los dos sensores, como se muestra en el cuadro
de abajo.

(unidad: mm)

1. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones.
Puede causar un incendio o dafiar el producto si no se siguen correctamentes.

2. Usar una franela secanara limpiar la unidad, no agua o solventes organicos.
Puede causar un incendio.

3. No alimente el equipo sin carga. N . .
Si no sigue correctamente las instrucciones, puede dafar el producto o causar un incendio.

@] Como Especificarlo
Tipo de cable |Sin marca|Cable estandar

PJ[R][D]w][L]18]-

v |Cable resistente a aceite
) DN NPN N.A.(Normalmente Abierta)
alida de control DN2 NPN N.C.(Normalmente Cerrada)
DP PNP N.A.(Normalmente Abierta)
DP2 PNP N.C.(Normalmente Cerrada)

Distancia de deteccion

[NGmero |Distancia de deteccién (unidad: mm)

Dimension

[NUmero [Didmetro de cabeza (unidad: mm)

Tamafio del cuerpo [Sin marca|Tipo estdndar

\
|
L |Cuerpo largo \
Conexién [Sin marca|Tipo estandar |
L lw |Conector de cable saliente \
Caracteristica ‘ N N —
D [Larga distancia de deteccion |
y dFlorma R |Cilindrico |
odelo P [Sensor de proximidad inductivo |

Cable resistente a aceite (gris): Cloruro de polivinilo resistente al aceite(PVC)

Certificacién

PRD Approx. 74g Approx. 72g Approx. 115g Approx. 110g Approx. 175g Approx. 180g
Peso PRDL Approx. 94g Approx. 92g Approx. 145g Approx. 140g Approx. 215g Approx. 220g
PRDW Approx. 44g Approx. 42g Approx. 80g Approx. 75g Approx. 140g Approx. 145g
PRDWL Approx. 64g Approx. 62g Approx. 110g Approx. 105g Approx. 180g Approx. 185g

%1 La frecuencia de respuesta es el valor del promedio. El objetivo de deteccidn estdndar se usay el ancho se ajusta como 2 veces del
objeto de deteccién estandar, 1/2 de la distancia de deteccién por la distancia.

%2: No presione el cable @4mm con una resistencia a la traccion de 30N o mayor, y el cable @5mm con una resistencia a la traccion de 50N
o mayor. Puede causar un incedio debido a rotura de cable. Al extender el cable, usar cable AWG22 o mayor de 200m.

X Environment resistance is rated at no freezing or condensation.

- — - - — - — Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1minuto Modelo [PRD12-4D0) PRD 128D PRD_118-7D PRD118-14D) PRD_30-15D] PRD_30-25D(
1. El dispositivo tgie~segurldaél,glall—safe,se,debera; de l_n'fta(lla,r cuart1dci ge uf.e la utnld_ad conlmaquma_rla qu,%pueda Vibracién Amplitud de Imm a una frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas Tipo PRDWJ12-4D] PRDWJ12-8DJ PRDWJ18-7D] PRDW18-14D°]  |PRDWL30-15DC1  |PRDW 130-25D(]
causar serigs danos o pérdida econdmica sustancial. (e.j. control de alimentacion nuclear, equipo médico > T
barcos, vehiculos, ferrocarriles, aviones, equipos de combustion, equipos de seguridad, dispositivos de Choque 500m/s* (aprox. 50) en cada una de las direcciones X, ¥, Z 3 veces A 25 120 50 200 110 350
Erevencnpn contra desastres/crimenes, etc. . . . L L Indicador Indicador de operacién (LED Rojo) B 25 100 35 110 90 300
i no se siguen correctamente las instrucciones puede causar un incendio, lesiones personlaes o pérdida econémica si Ambien- [Temp. ambiente [-25 a 70°C, Almacenamiento: -30 a 80°C ? 25 15 35 14 5 20
no se siguen correctamente las instrucciones. te i 9 i . 9 . .
£ . + . Hume. ambiente |35 a 95%RH, Almacenamiento: 35 a 95%RH
2. No usar la unidad en lugares cerca de flamables/explosivos/gas corrosivo, humedad, rayos directos del sol, calor Circutod = 5 = laridad brevoliaie. sob - ad 18 40 27 70 45 120
radiante, vibracion, impacto o salinidad. ircuito de proteccion roteccion contra polaridad inversa, contra sobre voltaje, sobre corriente m o 7 7 0 = 0
Puede causar un incendio o una explosion. Proteccion IP67 (Estandar IEC)
3. yge?j%s?;ggrouw%‘iclgh%lijg la unidad. Tipo esténdar @4mm, 3 nlcleos, 2m @5mm, 3 nlicleos, 2m n 18 40 27 70 45 120
4. No conectar, reparar o inépeccionar la unidad mientras se encuentre conectada. Cable AWG22, dlajnletro del nucleo.20.08mm, nUmero de nucleos: 60, diametro del aislamiento: @1.25mm \i‘ D' N d A'
5. Revite 12 eonemones antes de cablear. F fconectorde |G 2niceosSOMMMEE  Josmm, 3 nictecs, 300mm, 12 conectr Istancia de Ajuste
" Pucde causar un incendio ’ cable saliente 3 cleo: ; " leos €0 42 P p—— ) ) 9 ) .
. AWG22, diametro del nticleo: 0.08mm, nimero de nicleos: 60, didmetro del aislamiento: @1.25mm . . e La distancia de deteccidn se puede cambiar por la forma, tamafio
|APrecauci6n Cuerpo/Tuerca: Latén niquelado, Rondana: Hierro niquelado, Superficie de deteccién: PBT Objetivo Objetivo o material del objetivo. Por lo tanto por favor revise la distancia de
Materiales Cable estdndar (negro): Cloruro de polivinilo (PVC), deteccién como (a), después pase el objetivo dentro del rango de la

Direcciénﬁién
de ' de <= sa| Sn
movimiento 2

movimiento
Sn: Distancia de deteccion
Sa: Distancia de ajuste
(70% de Sn)

(@) (b)

distancia de ajuste (Sa).

e Distancia de ajuste(Sa)
= Distancia de deteccién(Sn) X 70%
Ej)PRD18-7DN
Distancia de ajuste(Sa) = 7mm X 0.7 =4.9mm

@ Diagrama de Salida de Control y Operacion de Carga

Café Normalmente abierta| Normalmente cerrada
are +V Objeto de Presencia . Presencia .
= deteccion Nada Nada|
[=%
S Carea Operacién Operacién
E ELE' (Café-N%rgo) Retorno l Retorno u
= 2 Voltaje H H
g de salida . B L
egro-Azul)
O oV ;
T Indicador ON ON
(LED Rojo) OFF l OFF u
Normalmente abierta| Normalmente cerrada
Café ) ! ]
+ Objeto de Presencia Presencia
= v deteccidn Nada l Nada l
Q. .z .z
S Carga Operacion Operacion
% E (Negro—%\zul) Retorno l Retorno ._.
(= £ Voltaje H H
2 desalida L . L u
=] (Negro-Azul)
Indicador ON ON
(LED Rojo) OFF l OFF l_.

% Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos pueden suspenderse.
XAsegurese de se§u|r las precaucion eascritas en el manual de instrucciones y descripcion técnica (catalogo y
pagina principal).

[m] Dimensiones

(unidad: mm)
% Esta dimensién representa a la Serie PRD (W) 12. Las dimensiones pueden variar segtin el modelo.

. s .
@ Instalacion y par de Apriete
Al apretar la tuerca, use el washer que se muestra a
continuacioén [Fig. 1].
Cuando instale el producto, el torque de apriete de la tuerca

varia dependiendo de la distancia frontal. [Tabla 1]
La parte frontal de este producto abarca desde la parte Fuerza Frontal Posterior
delantera hasta la dimensidn que se muestra en la tabla Modelo Tamafio Torque Torque
de abajo, y la parte posterior abarca desde la punta de la Serie Ras 13mm
tuerca hasta el final del producto. [Fig. 2] PRDI12 | Sinras | 7mm 6.37N'm 1L.76N-m
En caso de que la tuerca se coloque en la parte frontal del Serie Ras —
producto, aplique un torque de apriete en la parte frontal. PRD18 | Sinras | — 14.7N'm
[Tabla 1]El torque de apriete permltldp <_1enota el valor del Serie Ras 26mm
torque cuaqdo se usa la rondana suministrada como se PRD30 | Sinras | 12mm 49N'm 78.4N'm
muestra arriba [Fig. 3].

[Figure 1] [Figure 2] [Figure 3]

Delantera

v

=

— .
Frontal Posterior

Tuerca de punta

r—

Washer/ 'Y Panel de montaje

(m] Precauciones de Uso

1. Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de Uso'.
De otra manera, puede causar accidentes inesperados.
. La alimentacién 12-24VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo Clase 2, dispositivo de
alimentacién SELV.
. Use el producto 0.8 seg. después de encendido.
Cablee lo mas corto posible y mantenga fuera de las lineas de alto voltaje o alimentacidn, para prevenir ruido
inductivo u ondulacién.
No se use cerca de equipos que generen fuertes fuerzas magnéticas o ruido de alta frecuencia (transceptor, etc.).
En el caso de instalar el producto cerca de equipo que genere fuerte oleaje (motor, maquinas para soldadura, etc.) use
diodo o varistor para remover los picos.
Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:
®Interiores (En condiciones de ambiente dentro de las 'Especifcaciones')
@Max. altitud. 2,000m
®2 grados de contaminacién
@Categoria de instalacion Il

N

W

o

Sinras Tipo cable saliente Tipo conector de cable saliente Tuercay
PRD, PRDL (M12, M18, M30) PRDW, PRDWL (M12, M18, M30) rondana
B . F B ) F
c " c, y G
Ras H H J
|[———»|
=== 1 = S
oo \A oo NA M12X1 " "
B F B F
C E ¢ " G
H
Sinras (TR (1R
——— L | HH T ——— H
pH™N A o TTNA M12X1
Sinras A B [of D E [F G H I J
PRD MI2x1 |52.1 317 7 — 2000 | — 7
PRDW __ |M12x1 [52.1 3L7 4 — 300 135 1
M12 [5RpL  [M12x1 |64.6 44.2 4 — 2,000 | — 4 17 21
PRDWL |M12X1 |64.6 442 7 — 300 435 4
PRD M18X1 |53.2 29.5 ) = 2000 | — 5
PRDW _ |MI8X1 |53.2 29.5 4 = 300 435 5
Ras  |M18 ropp[Misx1 [86.2 62.5 ) = 2000 |— 5 2 2
PRDWL _|M18x1 |86.2 62.5 7! = 300 35 5
PRD M30X15 |63.7 38 5 — 2000 | — 5
PRDW _ |[M30XL5 [63.7 38 5 — 300 135 5
M30 [5RpL — [M30x15 |85.7 60 5 — 2000 | — 5 35 42
PRDWL _|M30XL5 |85.7 60 5 — 300 435 5
PRD M12X1 |51.9 245 4 7 2000 | — 4
PRDW __ |M12x1 [5L9 24.5 2 7 300 435 4
MI12 [5RpL— [Mi2x1 644 37 7 7 2000 | — 4 = 21
PRDWL _|M12X1 |64.4 37 4 7 300 435 4
PRD MISX1 [52.7 19 4 10 2,000 | — 5
. PRDW _ |M18X1 [52.7 19 7 10 300 435 5
Sinras |M18 /oon—TMigx1 [85.7 52 4 10 2,000 |— 5 2 2
PRDWL _|MI18X1 |85.7 52 4 10 300 435 5
PRD M30X15 [63.7 28 5 10 2000  |— 5
PRDW _ |[M30XL5 [63.7 28 5 10 300 435 5
M30 /5ROl [M30x15 [85.7 50 5 10 2000 [— 5 &2 @
PRDWL _|M30X15 |85.7 50 5 10 300 435 5

18, Bansong-ro 513Beon-gil, Haeundae-gu, Busan, Republic of Korea, 48002
www.autonics.com | +82-51-519-3232 | sales@autonics.com
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