
Motorreductor helicoidal DC JGY-370 con encoder   

 
Parámetros:  

 

 



Cableado: 

 

 

• Cable rojo: fuente de alimentación positiva del motor (+) 

• Cable negro: fuente de alimentación negativa del motor (-) 

• Cable verde: fuente de alimentación negativa del codificador (-) (5-12V). La fuente de 

alimentación positiva y negativa del codificador no permite una conexión incorrecta 

• Cable azul: fuente de alimentación positiva del codificador (+) (5-12V). La fuente de 

alimentación positiva y negativa del codificador no permite una conexión incorrecta 

• Cable amarillo: retroalimentación de señal (11 señales por cada vuelta del motor)  

• Cable blanco: retroalimentación de señal (11 señales por cada vuelta del motor) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Dimensiones: 

 


